COMMENT CONCEVOIR

D'UN SIMULATEUR INTERACTIF
POUR LAPPRENTISSAGE

du 30 juln Campus de la Doua,

Ecole thématique A :
] au 4 juillet 2014 Villeurbanne.

Les avancées technologiques en Réalité Virtuelle permettent désormais la réalisation de nouveaux simulateurs
pour l'apprentissage de gestes médicaux alliant I'emploi d’un dispositif haptique a un modele numérique qui simule en 3D
les interactions de l'utilisateur avec les organes concernés.

OBJECTIFS DE LECOLE

ACQUERIR LES CONNAISSANCES NECESSAIRES
A UELABORATION D’UN SIMULATEUR NUMERIQUE
POUR LE DOMAINE MEDICAL.

PROGRAMME DES COURS

Enjeu de la simulation dans le domaine médical Méthode de résolution par éléments finis
Liens histologie, anatomie et propriété mécaniques \ Méthodes d’intégration numérique
Mécanique des milieux continus Détection et réponse aux collisions
Modélisation géométrique des organes \ Interaction avec l'utilisateur

Modeles physiques pour la simulation Parallélisation des algorithmes de simulation
PRATIQUE SUR PLATE-FORME EXEMPLES HOSPITALIERS SESSION SESSION

VIP (Creatis) Ccelioscopie « posters doctorants » « acteurs industriels »
CamiTK (lab. TIMC-IMAG) Simulateur d’accouchement

SOFA (INRIA) Maitrise orthopédique

ORATEURS INVITES

4 : . Frangois Faure
fé?ggig;ﬁ::g Hervé Delingette INRIA, Grenoble Yohan Payan
’ INRIA, Nice h lab. TIMC-IMAG, Grenoble
Mathias Brieu Jérémie Dequidt Philippe Merloz : :
. . CHU Grenoble Francoise Peyrin
lab. de mécanique de Lille INRIA, Lille . Creat'igs: e y
Stéphane Cotin e . Richard Moreau /
INRIA, Lille OI|V|e_r Pupms lab. Ampere, Lyon Emmanuel Promayon
\ maternite Lyon Sud lab. TIMC-IMAG, Grenoble
Hadrien Courtecuisse - : Jacques Ohayon : /
. Christian Duriez lab. TIMC-IMAG, Grenoble
INRIA, Lille INRIA, Lille ' i
/ 3
CONTACT http://t?cole—simu20.14.sciencesconf.org ORGANISATEURS F. Za.ra (LIRIS), T. Redarce (lab. Ampeére),
ecole-simu2014@sciencesconf.org F. Jaillet (LIRIS)

SUPPORTS LabEx PRIMES | IMAGINOVE | AFIG | LIRIS | lab. Ampére | INSA de Lyon | Université Lyon 1 | Projet SAGA GdR CNRS-Insarm
L



